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经济实用

G I A一 1颗粒图象分析仪
测 试原理 图象信号山摄象头变成电信号后

,

未经数字处理
,

而 采用时间测 量法
,

将显
,

川闪象佑 补天

的监视屏
“

划分
” !
戊细 小的点而阵

,

利用 人的智能作用
.

在监视屏 l
_

识别图象边 界及特征点 以 光笔
、

内 介

知
、
少匕视差测量技术

、

即人操作光笔和游标定位
,

将图象特征座标实时输人计算机进行处理
,

得到 不 l司
广

挤科

的分析结果

闺途 “
一

泛 用 J
二

地质学
、

矿物学
、

长壤应用学及材料
、

治金
、

电 子
、

医药
、

机械等领域
,

对显微图

象
、

照 (图 ) 片 透明片等进行测试
,

完成粒度分析
、

铸体薄片分析
、

裂缝测量
、

方位测试
、

物质含量统

计
、

!自了孔率测试
、

裂变径迹测鼠
、

形状分析
、

粉末测定
、

精密检测及动态图象研究等
,

即对点
、

而
、

角
,

维参数的测量和处理分析
,

达到对图象信息的研究和开发利用
。

配 置 及 组 成 摄象失
、

监视器
、

i
一

机箱 计算机及打印机
、

用 J” 自选显微镜 (带摄影装置 )

仪器特点
:

! 积木式结构
,

可灵活组建黑白和彩色系统
,

并可随意选配
。

2 实川而 !
’ 一

对复杂样品的测试较 用 自动图象仪灰度检测 吏具优越性
,

测试数据的
, l
丁信度及精确 }

「

渭

3 个汉化交 互式用 声” 软件
,

操作简便
、

实用
,

不需二次开发
,

并且系统测试功能软件模块个部 开放

主要技术参数 ;

l 系统分辫率 5 12 、
5 ! 2

2
.

光 tJ/ 酒己置 5 12 大 5 12 x I B l t

3
.

显微图象分辨率 .() 63 / K ( m m )

K 二 K
、

·

K
:

(总放大倍数 ) K 、
为显微镜放大倍数 K :

为摄象系统放大倍数
,

--4 5 佑

4 测缉方
;
价 光笔单点

、

连续
.

游标单点

5
.

测量误差 (相对大 寸
:

l
,

2 视域 ) :

线位相对误差 < l%

向积相对误旅 ( tJ/
、

准图形 ) < !
.

5%

角 )艾绝对误差 、 l

r
_

系统参考售价二 人民币 3一 5 万元
,

随用 户配置而定
。
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